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PROJETO DE CONTROLADOR PID DIGITAL PELO METODO DO LUGAR DASRAIZES PARA
CONTROLE DE VELOCIDADE DE MOTOR CC

Jorge Kysnney Santos Kamassury?, Wandesson Gomes Duarte? e Marcel Antonionni de Andrade Romano?

Os motores de corrente continua (CC) sdo méaguinas elétricas com alta aplicabilidade nas areas de automagado e
controle de processos industriais mesmo com o advento de tecnologias recentes. Esses motores estdo presentes,
especialmente, em setores que demandam tecnologia de precisdo no posicionamento e velocidade dos instrumentos
de transformag&o como no caso das méaquinas operatrizes em geral, tornos, bombas a pistéo, veiculos de tragcdo, etc.
As acBes de controle tanto da velocidade quanto da posi¢cdo de motores CC sdo muitas vezes realizadas mediante o
uso de controladores PID (Proporcional, Integral e Derivativo) que, por sua vez, devem ter seus parametros
sintonizados para atender os requisitos do sistema a ser controlado. Um dos métodos classicos de sintonia de
controladores PID é o método do lugar gera das raizes (LGR) que consiste em uma técnica gréfica poderosa para
analisar os efeitos do valor de um pardmetro do sistema com base na localizagdo dos polos a maha fechada. No
presente trabal ho, desenvolvemos a modelagem basica de um motor CC, a implementacéo computacional do modelo
obtido com o software Mathworks MATLAB®/Simulink e as etapas de smulagdo da planta do sistema origina e
controlado com a aplicacdo do LGR para atender as especificagdes desgjadas. Como trabalho futuro, objetivase a
implementacao fisica do controlador PID na sua forma digital a partir de microcontroladores para uso no laboratério
de Sinais e Sistemas da Universidade Federal do Oeste do Para. Em foco, a performance otimizada da resposta do
sistema com o uso do controlador digital evidencia-se categoricamente quando comparada com as respostas do
sistema sem controlador e com controlador PID ndo sintonizado, o que reforca 0 amplo emprego de tal abordagem
em projetos de controladores industriais.
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